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 前 言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起

草。 

请注意本标准的某些内容可能涉及专利，本标准的发布机构不承担识别这些专利的责任。 

本文件由全国汽车标准化技术委员会（SAC/TC 114）提出并归口。 

本文件起草单位：惠州市德赛西威汽车电子股份有限公司、中国汽车技术研究中心有限公司、中国

信息通信研究院、中国计量科学研究院、华为技术有限公司、浙江吉利控股集团有限公司、森思泰克河

北科技有限公司、南京楚航科技有限公司、上海汽车集团股份有限公司技术中心、深圳市豪恩汽车电子

装备股份有限公司、苏州安智汽车零部件有限公司、罗德与施瓦茨（中国）科技有限公司、是德科技（中

国）有限公司、中国质量认证中心、长城汽车股份有限公司、博世汽车部件（苏州）有限公司、上海保

隆汽车科技股份有限公司、上海海拉电子有限公司、深圳市蓉声科技有限公司、加特兰微电子科技（上

海）有限公司、武汉理工大学。 

本文件主要起草人：周立夫、胡月、朱彤、窦汝鹏、武丹丹、王洪博、王维龙、吴茜、樊金娜、陈

子凯、刘冀龙、张我弓、燕攀登、郭健、罗小平、于飞、郭瑞、王创业、李秉均、曲艳萍、冯涛、覃韶

辉、廖剑雄、高悦晨、文清浩、顾杰、张慧、谷静、王斌、满皓、张博、张彬、管希铭、张磊、浦实、

祝晓悦、路宽、周宇、刘潇、刘科、刘杰、谢基映、崔玉强、袁海平。 
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车载毫米波雷达性能要求及试验方法 

1 范围 

本文件规定了车载毫米波雷达的性能要求及试验方法。 

本文件适用于工作在76～77GHz、76～79GHz频率范围内的车外目标探测毫米波雷达（以下简称雷

达）。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 1865—2009 色漆和清漆 人工气候老化和人工辐射曝露 滤过的氙弧辐射 

GB/T 2828.1 计数抽样检验程序 第1部分：按接收质量限(AQL)检索的逐批检验抽样计划 

GB/T 18655—2018 车辆、船和内燃机 无线电骚扰特性 用于保护车载接收机的限值和测量方法 

GB/T 18838.2  涂覆涂料前钢材表面处理  喷射清理用金属磨料的技术要求  第2部分：冷硬铸铁

砂 

GB/T 19951—2019 道路车辆 电气/电子部件对静电放电抗扰性的试验方法 

GB/T 21437.2—2021 道路车辆 电气/电子部件对传导和耦合引起的电骚扰试验方法 第2部分：沿

电源线的电瞬态传导发射和抗扰性 

GB/T 21437.3—2021 道路车辆 电气/电子部件对传导和耦合引起的电骚扰试验方法 第3部分：对

耦合到非电源线电瞬态的抗扰性 

GB/T 28046.2—2019 道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第2部分：电气负荷 

GB/T 28046.3—2011 道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第3部分：机械负荷 

GB/T 28046.4—2011 道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第4部分：气候负荷 

GB/T 28046.5—2013 道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第5部分：化学负荷 

GB/T 30038—2013 道路车辆 电气电子设备防护等级（IP代码） 

GB 34660—2017 道路车辆 电磁兼容性要求和试验方法  

GB/T 38186—2019 商用车辆自动紧急制动系统（AEBS）性能要求及试验方法 

GB/T 39265—2020 道路车辆 盲区监视系统（BSD）性能要求及试验方法 

GB/T 39323—2020 乘用车车道保持辅助系统（LKA）性能要求及试验方法 

GB/T 39901—2021 乘用车自动紧急制动系统（AEBS）性能要求及试验方法 

GB/T 41796—2022 商用车辆车道保持辅助系统性能要求及试验方法  

GB/T 44156—2024 乘用车后方交通穿行提示系统性能要求及试验方法 

GB/T XXXXX—XXXX 乘用车车门开启预警系统性能要求及试验方法 

ISO 20567-1:2017 涂料和清漆 涂层耐石头碎片划伤的测定 第1部分: 多冲击试验（Paints and 

varnishes — Determination of stone-chip resistance of coatings — Part 1: Multi-impact 

testing） 

3 术语和定义 

下列术语和定义适用于本文件。 

 

雷达 radar 

利用电磁波发现目标并获取目标信息的装置。它通过发射电磁信号，接收在其覆盖范围内目标的回

波，并从回波信号中获取目标位置和其他信息。 
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调频连续波雷达 frequency modulation continuous wave radar 

发射信号频率按一定规律调制的连续波雷达。 

 

雷达工作中心频率 radar operating centre frequency 

雷达工作的电磁波频率，亦称雷达发射信号的载频频率。 
注： 雷达可能工作在一个或多个工作中心频率。 

 

雷达工作带宽 radar operating bandwidth 

雷达能正常工作的频带宽度。 

 

频率调频线性度 frequency linearity deviation 

调频连续波雷达调制频率偏离理想值的程度。 

 

有效工作带宽 effective frequency modulation bandwidth 

雷达工作带宽内，实际有效采样时间对应的调频带宽。 

 

调制频率偏差 frequency modulation deviation 

实际调频频率与理想调频频率的偏差。 

 

功率平坦度 power flatness 

雷达在有效工作带宽内，功率的最大值与最小值之差。 

 

远场 far field 

天线辐射场的区域，其中辐射场的角度分布基本上与到天线的距离无关。 
注： 在自由空间中，如果天线的最大整体尺寸D与波长λ相比很大，通常认为远场区存在于距离天线大于2D

2
/λ的区

域。某些天线（如多波束反射器天线）的远场模式对孔径上的相位变化敏感，对于这些天线，2D
2
/λ可能不够。 

 

近场 near field 

天线和远场区域之间的空间，可以进一步分为感应近场区和辐射近场区。感应近场区是指紧邻天线

的近场区域部分，其中感应场占主导地位；辐射近场区是指介于天线的远场区和感应近场区之间的近场

区域部分，其中场的角度分布取决于到天线的距离。对于聚焦在无穷远处的天线，基于与光学术语的类

比，辐射近场区有时也称为菲涅耳区。 
注： 对于极短的偶极子或等效辐射器，通常认为只有感应近场区，其近场外边界存在于距离天线表面λ处。 

 

等效全向辐射功率 equivalent isotropically radiated power (E.I.R.P) 

输出到天线上的功率与在指定方向上相对于全向天线的天线增益的乘积。 

 

探测范围 detection range 

在规定的条件下，雷达能够发现（检测）目标并测量目标坐标的空间范围。 

 

探测威力 detection coverage 

雷达在空间各角度的最大探测范围。 

 

雷达散射截面 radar cross section(RCS) 

衡量雷达目标反射强度的量。 

 

抗干扰能力 anti-interference capability 

雷达在干扰环境中工作时，消除或抑制干扰的能力。 


